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Prélogo

Este libro pretende ser un punto de referencia que ayude a planificar el curso de algebra lineal
en los programas de las ingenierias y de la licenciatura en matematicas y fisica, facilitando el
esfuerzo que cada profesor debe hacer al iniciar el curso. También pretende aportar fundamentos
y orientaciones que ayuden a elaborar la programacién de la intervencién en el aula y a organizar
la ensenianza del dlgebra lineal manejando problemas de los contextos profesionales hacia los que
se orientan los estudiantes.

Se brinda especificamente a los profesores y estudiantes un marco conceptual sobre la teoria de
matrices, los sistemas de ecuaciones lineales, los espacios vectoriales, las transformaciones lineales
y los valores y vectores propios de una matriz. También se presenta una amplia gama de ejemplos,
tanto teéricos como practicos.

El libro esta organizado en seis capitulos. En el primer capitulo se estudian las matrices y se
aplican a la solucion de sistemas de ecuaciones lineales.

El capitulo dos se dedica al estudio de los determinantes, presentdndose algunas aplicaciones del
método de cofactores y la regla de cramer en la determinacion de la matriz inversa y la solucién
de sistemas de ecuaciones lineales.

En el capitulo tres se hace un estudio grafico y analitico de la teoria de vectores, presentdndose
algunas aplicaciones de la geometria vectorial con el estudio de rectas y planos.

En el cuarto capitulo se desarrolla la teoria de los espacios vectoriales, estudiando los conceptos de
espacio vectorial y subespacio vectorial, combinacién lineal, dependencia e independencia lineal,
generadores y bases.

El capitulo quinto se dedica al estudio de las transformaciones lineales, analizando los conceptos
de micleo e imagen, matriz asociada a una transformacién, cambios de bases, transformaciones

compuestas e inversas.

Finalmente en el sexto capitulo se estudian los conceptos de valores propios y vectores propios
de una matriz, la diagonalizacién de una matriz simétrica y las formas cuadréticas.

Esperamos que este texto contribuya decididamente a la ensefianza de las matematicas.





